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Sehr geehrter PowerBox-Pilot,

mit unserem ATOM Fernsteuersystem, wird ein neuer Standard im gehobenen Mittelklassesegment
eingeflhrt. Mit viel Know-how aus dem CORE, einer Neuentwicklung der Elektronik, angepasster
Software, einem kleineren Linux Computer und einer Umstrukturierung der Gehausefertigung konnte
ein System geschaffen werden, welches in Sachen Preis-Leistung seines Gleichen sucht.

Vor allem das genial-einfache Bedienkonzept ist 1:1 aus dem CORE Ubernommen, sogar Modell-
dateien konnen zwischen ATOM und CORE ausgetauscht werden. In Sachen Redundanz gibt es
PowerBox-typisch keine Abstriche: Das Funksystem wie auch die Stromversorgung sind redundant
ausgelegt.

Durch die Auswahl hochwertigster Bauteile von Markenherstellern in Industriequalitat konnen
wir dem Kunden Langlebigkeit und Qualitat auf héchstem Niveau garantieren.

Die Fertigung, angefangen bei der Platinenbestlickung, bis hin zur Montage im eigenen Hause,
findet in Deutschland statt. Jeder ATOM ist handgefertigt und somit auch ein Produkt deutscher
Handwerkskunst! Unsere Mitarbeiter haben stets ein Ziel vor Augen: Perfektion!

Wir wiinschen lhnen viel Spal und unzahlige erfolgreiche Fllige mit Inrem neuen PowerBox ATOM!
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1. Bedienelemente

8 Kippschalter

Schnellwahltasten

Optionale
Knippelschalter

Lautsprecher

4 Lineargeber

Ein-/Ausschalter

4 Digitaltrimmungen

4 Taster

Schnellwahltasten:

® a 1 O /4 B

Bildschirm Benutzerdefiniertes Servomonitor Historie Homescreen Historie
Entsperrung Menii zuriick vor

4 PowerBox-Systems - World Leaders in RC Power Supply Systems



2. Erste Schritte

* Einschalten

Der ATOM wird eingeschaltet indem Sie die & -Taste dricken bis sie rot leuchtet. Lassen Sie kurz los und bestatigen Sie den
Einschaltvorgang erneut durch einen kurzen Tastendruck. Sobald die Taste griin leuchtet fahrt das Linux-System hoch. Der Aus-
schaltvorgang funktioniert mit der gleichen Vorgehensweise.

Seit der Version 2.40 konnen Sie das beim letzten Betrieb geladene Modell sofort nach dem Einschalten steuern. Lediglich die
Trimmungen sind, solange das Linux-System hochfahrt, gesperrt.

Das Linux-System dauert ca. 25 Sekunden zum Hochfahren. Sobald der ATOM hochgefahren ist, sehen Sie den Home Bild-
schirm. Dieser zeigt Felder mit Telemetrie Werten, Timern, Telegeber oder Kurzwahltasten fir MenUs an. Diese Felder werden
Widgets genannt.

|/ HINWEIS

Die vollkommen redundant aufgebaute Stromversorgung des ATOM wurde bewusst vom Linux Computer oder den
anderen Prozessoren getrennt. Fehlfunktionen des komplexen Linux Systems konnen so unméglich zur Abschaltung des
Senders fiihren. Die beiden Echtzeit Prozessoren funktionieren ebenfalls vollig autark vom Linux Computer. Selbst wenn
der Linux Computer im laufenden Betrieb herausgezogen wird, bleibt das Modell voll steuerbar!

* Einstieg in das Menii

Man erreicht das Hauptmenu, indem man mit dem Finger vom oberen Rand nach unten wischt. Drlicken Sie dann auf das
Menusymbol & links:

e i ﬁ;-‘!_ =

Rty 1 Battry 2

827V 829V :
o R ' G ol o —e— )
32.9°C 100%
Corg Cove 173k MNormal

551 7 T = g P
0.575 A -35 dBm ; : RX o.k.
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Sie brauchen nicht fest zu driicken — der kapazitive Touchscreen funktioniert nur durch Berihrung — wie bei jedem modernen
Smartphone auch.

Die Symbole im Hauptmenu sind der Wichtigkeit nach angeordnet.

HINWEIS

Sie konnen jeden Meniipunkt in Ihr eigenes personliches Menii libertragen. Dazu tippen Sie einfach langer mit dem Finger

auf das gewiinschte Menii. Wenn das ,Personensymbol” erscheint, ist der Menipunkt in Ihr personliches Menii iibertragen,
in welches Sie bequem iiber die untere Schnellwahltaste & gelangen. Wenn Sie einen Meniipunkt wieder entfernen wollen,
gehen Sie genauso vor: Halten Sie das gewiinschte Meniisymbol langer gedriickt und der Eintrag wird wieder geldscht.

* Erklarung der Bildschirmsymbole

0 Akkuanzeige
Die beiden grinen Akkusymbole zeigen den Ladezustand der M. § = G
Cois Garn PRA-5 [A] PRR-50 [A]
beiden eingebauten Akkus an. Der Ladestatus ist in 5 Balken Batiery ] Rarttary 7 Vit LoatF rmas
unterteilt — jeder steht fiir 20% der Ladung. Die Ladesymbole 796V 7.55V 1IN 0
verandern sich zu orange und rot, wenn der Ladezustand unter |8 o A I"gf;"'“'“ Ter M
20% bzw. 10% abfallt. Die genaue Akkuspannung konnen Sie 100 % 100 % 100% 100%
als Telemetrie-Widget anzeigen lassen. Mit dem Anlegen eines fram G ST
-57 dBm -56 dBm

eine Sprachausgabe zur Verfligung.

Telemtrie-Widgets stehen auch ein akustischer Alarm oder il pon s "[ D . U[}
I

9 Prozessor Status

Dieses Symbol wird angezeigt, wenn der Linux Computer eine bestimmte Auslastung erreicht. Ein kurzes Blinken zeigt die
Verarbeitung von Daten an.

e FlightMode

In diesem Feld wird die aktuelle Flugphase (Flightmode) angezeigt. Der Name der Flugphase kann individuell Im Flightmode
Menu eingestellt werden.

O wifi

Dieses Symbol ist rot durchgestrichen, wenn das Wifi deaktiviert ist. Das Wifi ist nur aktiv, wenn es manuell, oder beim Update-
vorgang automatisch eingeschaltet wurde.

6 Antennensymbole

Die Antennensymbole bilden graphisch den LQI Wert der Core Antennen ab. Das entspricht somit der Empfangsqualitat des
Rickkanals.
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3. Menii

Funktionen
- Funktionentibersicht + - Mischer
t 8l - Funktionen anlegen W%

=

Flight Modes --t Virtuelle Schalter
oder l6schen
Servos Empfa_l_nger_ _Verv_valtung
- Servoiibersicht - Empfangeribersicht i
Servo Cut-off - Empfanger binden oder B Sprachausgabe
- Servos anlegen oder o
. entfernen
|6schen ) .
- Reichweitentest

Einstellungen

- Systemeinstellungen
- Bildschirm

- Audio

Modell
Servo Monitor at MOdellUber_S'Cht Datei Manager
+ - Laden, kopieren oder

|6schen von Modellen

kY

1.I 13

.@. Lehrer/Schiiler
Einstellungen

E Telemetrie Geber @ Remove before flight
b8 3.1 Menii Einstellungen

In diesem MenU werden grundsatzliche Einstellungen wie
Sprache, Uhrzeit, Pilotenname und gemacht. Des Weiteren
finden Sie hier die Display Einstellungen, wie Hintergrund,
Iconfarbe und das Audiomend zur Einstellung der unterschied-
lichen Lautstarken.

]
Vario Einstellungen }ﬁ Sequenzer Differenzierung

Diese Einstellungen sind systemubergreifend und nicht modell-
spezifisch.

I
h 3.1.1. System

Einhedt

= g -
S A T
it L W

+ Piloten Name, Datum und Zeit
Geben Sie bei Piloten Name Ihren Namen ein. Dieser Name ist jederzeit anderbar.
Die Einstellung der Uhrzeit und des Datums sind von groRRer Bedeutung, damit werden die Logfiles der Telemetriedaten ein-
deutig zuordenbar. Stellen Sie das Datum und die Uhrzeit unbedingt ein.

www.powerbox-systems.com 7



+ Sprache

Die Einstellung der Sprache wirkt sich auf die Sprachausgabe und die Telemetriedaten aus. Beim Scannen der Sensoren wird
die ausgewahlte Sprache zum Sensor geschickt, der dann, falls implementiert, die Bezeichnungen der Telemetrie-Werte in
dieser Sprache zurlckschickt.

Einheit

Die Einstellung der Einheiten ist wichtig: Die Auswahl Metrisch oder Imperial wird vom System zu den Telemetrie-Sensoren
gesendet. Der Sensor liefert dann alle Telemetriewerte in den gewlinschten Einheiten, wie zum Beispiel Kilometer/Meilen oder
Liter/Galeone.

- Software

Das Software-Menu wird weiter unten detailliert behandelt, hier kdnnen Sender wie auch Empfanger upgedatet werden.

Servo/Daten

Bei der Einstellung Servo/Daten konnen Sie wahlen ob der 3-polige Ausgang unter dem Deckel ein PWM Servosignal als Servo-
tester ausgeben soll oder eine Echtzeit Telemetrie Ausgabe im P2BUS Format. Damit waren die Telemetrie-Daten im Modell
direkt am Sender flr weitere Verarbeitung abnehmbar. Als Beispiel waren Aufzeichnungsgerate oder Variometer mit erweiter-
ten Funktionen flr Triangle Wettbewerbe zu nennen.

Seit der Version 2.35 dient der Anschluss als S.BUS oder SRXL Eingang fir das Lehrer/Schiler System. Diese beiden Proto-
kolle konnen von Empfangern nahezu aller Fernsteuersysteme ausgegeben werden. Somit funktioniert das Lehrer/Schuler
System der Atom sehr flexibel auch mit giinstigen Schilersendern verschiedener Hersteller.

+ Kalibrierung

In diesem Mendi konnen Sie die Geber, nach Anderung der Schalter oder Einstellungen an den Sticks, kalibrieren. Das Meni
wird weiter unten detailliert behandelt.

+ Telemetrie Logger

Dieser Button aktiviert oder deaktiviert die Aufzeichnung der Telemetriedaten auf der SD-Karte. Dieses Feature ist standard-
manig eingeschaltet.

+ System Informationen

Mit diesem Button kdnnen Sie Systeminformationen auf einen USB-Speicher exportieren. Diese kénnen flr eine Analyse im
Fehlerfall von unserem Service ausgewertet werden.

3.1.2. Bildschirm 1019 flightmode
Hintergrund, Farbton, Icon, Helligkeit Hintergrundg Schwarz
Wahlen Sie hier Ihr bevorzugtes Farbschema aus. Der Earbton .

Helligkeitsregler sollte so eingestellt sein, dass Sie den
Bildschirminhalt klar und deutlich sehen konnen. Hier gilt S
zu beachten, dass der Stromverbrauch mit einem helleren Hellighed O —— .

Display ansteigt! Dimmeer 1 Mine | Z2Min. 5Min 1080 | AuS

Aytom. Spemea TMine ZMin SMin TOMIn Aus

Icon Eﬁmm',! weﬂ

Dimmer Fuhe Alarm 15 Min, 20 Min, 45 Min, &0 & | Aus

Mit der Dimmer Zeit wird festgelegt ab wann sich die
Helligkeit automatisch abdunkelt.

PowerBox-Systems - World Leaders in RC Power Supply Systems



+ Autom. Sperre
Die Automatische Bildschirmsperre wird mit der © - Taste (Schnellwahltaste, unten links) wieder aufgehoben.

* Ruhe Alarm
Stellen Sie hier die Zeit ein, nach der der Sender einen Alarmgeben soll, wenn die Sticks nicht bewegt worden sind. Dieses
Feature hilft lhnen das Ausschalten des Senders nicht zu vergessen.

* Intro
Bei der Intro Video Einstellung konnen Sie die kurze ATOM Logo Sequenz beim Start ein- oder ausschalten. Deaktiviert wird die
Hochfahrzeit um ein paar Sekunden verkiirzt

3.1.3. Audio 019 =

Im Audiomenu konnen Sie die unterschiedlichen Lautstarken Gesamitlautstrke ‘ — ‘J}} 18%
einstellen. Im rechten Feld stellen Sie die Lautstarke auf einen Leutstérka Trammsung o

Festwert. Wahlweise konnen Sie aber auch einen Drehregler )
oder Schalter dafiir einsetzen. Dazu klicken Sie auf das Feld
in der Mitte. Ein weiteres Kontextfenster zur Zuordnung eines Leutsierke |imenianme
Gebers offnet sich. Hier missen Sie einfach den Drehregler Lautstédrke Vario

oder Schalter bewegen, den Sie zur Lautstarken Einstellung
verwenden mochten. Wenn Sie das Kontextment mit der Zu-
ordnung verlassen, konnen Sie im Audiomenu direkt sehen wie
der Drehregler oder der Schalter die Lautstarke verandert.

Gl 3.1.4. wifi

Um die Online Update Funktion nutzen zu konnen, missen Sie zuerst Ihre Wifi Anbindung herstellen. Sie konnen den ATOM
Sender an Ihrem stationaren Router zu Hause oder an einen Hotspot, den Sie mit lhrem Mobiltelefon herstellen, anbinden. Das
macht ein Update selbst auf dem Flugplatz moglich!

Sie finden die WiFi Einstellungen im System Menii. Schalten Sie hier das WLAN Modul als erstes ein, indem Sie auf den AUS
Button driicken. Das WiFi Modul im Sender sucht sofort alle WLAN Hotspots die in Reichweite sind.

Lautstarke Tesemitriealanme e

Y A WL i, ”

Wahlen Sie den Hotspot aus den Sie verwenden maochten. Sie sehen jetzt die Maske zur Passworteingabe. Geben Sie dieses
ein und driicken Sie auf Verbinden. Ihre IP Adresse wird angezeigt und das WiFi Symbol oben wird griin, sobald die Verbindung
steht.

www.powerbox-systems.com 9



0951 [HighSpeed
EN Ml nanerk passwor
FowerLANIOO0 g

PowerLANSOD0 Entfernen ©  Verbinden

09:57
EIN

FowerLAN

Alle Passworter werden im ATOM verschlisselt im Speicher
des Linux Computers abgespeichert und sind nicht auslesbar.
Der Entfernen-Button ist dazu da, um diese Informationen zu

4. PowerLANIO00
l6schen. ' !

Unten rechts finden Sie noch zwei Eingabefelder fir den Portal
Login. Dieses Feature steht bereit, sobald das Webportal online

geht. Damit konnen Sie Modelldateien und Logfiles online in
einer Cloud ablegen bzw. Telemetrie Logs auswerten.

;

b3 3.2 Modell Menii 17 mw
Wahlen Sie im Hauptmeni den Modell-Button. Hier haben Sie Plame Hame Laden
eine Ubersicht tber alle Modelle im Speicher. Des Weiteren 202G 30 Kopieren
konnen hier Mod?IIe und Ordner fur die Modelle angelegt, um- 826 50 - E e
benannt oder geloscht werden.

Su?9-30

Auch Bilder (215x100 Pixel, * jpg oder *.png) kdnnen hier fir Wisiarair pModell Zieit Oh12m Lbschen
Ihr Modell hinterlegt und die Modell-Laufzeit zurlickgesetzt Wild Hotnet Geandert 05/08/70720

werden. Eine Exportfunktion ermoglicht einen schnellen und
unkomplizierten Export einer Modelldatei auf einen USB-Stick.

+ Ordner umbensnnen Mewpr Ordnes

Um ein neues Modell anzulegen tippen Sie unten auf die +

Taste. Geben Sie lhrem Modell jetzt einen Namen und besta-
tigen Sie mit OK. Es erscheint der Auswahlbildschirm fur den Bitte Modelltyp auswahlen
Modelltyp. Wahlen Sie den passenden Modelltyp, sowie den

Flugel- und Leitwerk-Typ. X I !

Dela Flig

Velelwerk

|/ HINWEIS

Loschen Sie nicht das Demomodell. WennSie alle Modelle aus dem Speicher I6schen kann der ATOM nicht mehr starten!

10 PowerBox-Systems - World Leaders in RC Power Supply Systems



Im nachsten Bildschirm wahlen Sie eine der rechts angeordneten Bereiche, z.B. Tragflache. Je nach gewahltem Modelltyp er-
scheint eine Tragflache, die Ihrer Auswahl entspricht. Sollte Ihre Konfiguration spezieller sein, konnen Sie individuelle Funktionen
spater sehr einfach manuell programmieren.

Tragflbche

Ledtwrerk

=

____['_'_'_'_'.'----

Fahrwerk und Bremse Querruder | Flap L Flap R Querruder R

Antrieb und Smoke 51D Geber Geber ST-D

Gyro + Sonderfunktknen Servo_1 + + Senio_5
Servo_2

Weiter -

Tippen Sie auf Geber und wahlen Sie im Kontextmenl den Querruder-Geber aus indem Sie ihn betéatigen. Je nach Mode ist dies
der linke oder rechte Steuerknippel.

| HINWEIS

Im ATOM gibt es softwareseitig keine Modes - lediglich die mechanische Einstellung an den Steuerkniippeln definiert
den Mode.

Wenn Sie den Auswahlbildschirm wieder verlassen, sehen Sie, dass der Geber auch gleich dem rechten Querruder zugeordnet
wurde. Nun tippen Sie auf das +, um die Servoausgange zu wahlen, an die Sie die Querruderservos anstecken wollen. Sie kon-
nen hier bis zu acht Servos auf eine Funktion zuordnen.

Bei Kunstflugmaschinen wahlen Sie hier gleich zwei oder drei Servos aus, wenn diese an einem Ruderblatt mechanisch zusam-
menhangen. Die Servos kdnnen spéater im Weg, Laufrichtung und in der Mittenstellung separat eingestellt werden.

Sind diese Parameter zu grob, kann jedem Servo eine eigene — bis zu 17 Punkte umfassende — Kurve gegeben werden.

Zurlck im Zuordnungsbildschirm kann man den Funktionsnamen auch noch nach Wunsch umbenennen.

Ein wirklich einmaliges Feature des ATOMs lernt man kennen, wenn man jetzt noch Flaps zuordnen will. Wie schon beim Quer-
ruder ordnen Sie den Flaps auch wieder einen Geber zu. Wenn |hre Flaps eigene Servos haben, fallt hier nichts Besonderes auf.
Sie ordnen einfach den Flaps die gewiinschten Servoausgange zu.

Sollten aber die Querruder ebenfalls als Flaps arbeiten oder die Querruder zu den Flaps dazu gemischt werden, ordnen Sie die
Querruder-Ausgange auch zur Flap-Funktion hinzu. Die Mischung der Funktionen wird einfach per Servozuordnung erreicht!
Die Servos konnen spater sowohl in der Querruder- als auch in der Flap-Funktion individuell eingestellt werden. Weg, Mitte und
Laufrichtung der Servos sind in beiden Funktionen getrennt!

Noch einfacher kann dieses einzigartige Feature anhand eines Deltafliigels veranschaulicht werden. Wird beim Assistenten ein
Deltafligel ausgewahlt, wird diese Zuordnung automatisch vorgenommen.

Zur Veranschaulichung der Funktion ware dies der manuelle Weg:

Als Beispiel werden dem Querruder die Servos 1 und 5 zugeordnet. Dem Hohenruder ordnet man ebenfalls die Servos 1 und 5
zu. Logischerweise laufen die Servos — wegen dem spiegelverkehrten Einbau — immer als Querruder ganz gleich, ob man den
Hohenruder- oder den Querruderknippel bewegt. Nun geht man in die Hohenruder-Funktion und dreht hier ein Servo in der Lauf-
richtung um. Dieses ,Reverse" in der Hohenruder-Funktion hat keine Auswirkung auf die Laufrichtung in der Querruder-Funktion
— fertig ist der ,Deltamischer”.

www.powerbox-systems.com 11



Zurlck zu unserem Tragfllgel Bildschirm: Wenn alle Zuordnungen gemacht sind, tippen Sie unten bei den Schnellwahltasten auf
die - Taste, um zur Ubersicht zurlick zu kommen.

Ordnen Sie allen weiteren Funktionen Geber und Servos zu. Wenn alles erledigt ist, tippen Sie rechts unten auf Weiter. Die Funk-
tionen und Servozuordnungen werden jetzt erstellt.

3.3 Funktionsmenii

Sie kommen jetzt in den wichtigsten Bildschirm: der Funktions-
dbersicht. Von hier aus wird im Prinzip das ganze Modell ein-
gestellt. Dabei ist der Bildschirm logisch von links nach rechts
aufgebaut:

Funktion > Geber > Trimmung > Setup >
Failsafe > Servo(s)

Zu den einzelnen Punkten:
3.3.1. Funktion

Eine Funktion beinhaltet immer einen Geber, die Trimmung, die Einstellungen des Gebers, wie Expo und Weg, Failsafe oder Hold
und die zugeordneten Servos. In diesem Bildschirm kann die Funktion nach Belieben umbenannt werden, indem Sie auf den
Funktionsnamen tippen.

3.3.2. Geber

Hier wird der Funktion ein Geber oder ein Festwert zugeordnet. Funklion
Ein Geber kann ein Steuerknippel, ein Lineargeber, ein Schalter Geher
oder ein Taster sein. Ab der Version 2.70 konnen auch Teleme-
triedaten als Geber verwendet werden. Dazu spater mehrim
Telemetrie Geber Mend.

Der Geber wird durch kurzes Bewegen oder Schalten ausge- _ Feat
wahlt

Velrhatter
Telemetrie

3.3.3. Trimmung

+ Flightmode . [ l Trim Beatup
Hier konnen Sie einstellen, ob die Trimmung Global — also
in allen Flightmodes mit dem gleichen Wert — oder ob die
Trimmung Single — also in jedem Flightmode separat — ein-
gestellt werden soll. Wie Sie Flightmodes verwenden wird Gebe TRD
spater separat behandelt. heliacl s Offset

Triem Positian

Ghokal

Trim Beseich +50%
+ Trimmgeber

Bei der Trimmung muss als erstes ein Trimmgeber zugeord-
net werden. Das konnen die vier Timmungen bei den Knup-
pelaggregaten sein oder auch die vier gummierten Tasten.
Wahlt man eine der vier Tasten, arbeiten immer die Tasten
links und rechts als Trimmung zusammen.

Cehritie el
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+ Trim Mode
Es kann zwischen vier verschiedenen Modi ausgewahlt
werden. Standard ist der Offset Mode. Damit wird der
gesamte Geberbereich getrimmt, also auch die Endpunkte.
Weitere Trim Modi sind Links und Rechts, diese werden z.B.
fUr die Standgaseinstellung bei Motoren oder Turbinen Trim Bereich
verwendet. Der Mitte Trim Mode trimmt nur den mittleren '
Bereich, die Endpunkte bleiben fest.

T Fifr I;n'_':l_ll_'l

Trirm Positian |

ode

Cohritle

Richt

+ Trim Bereich : i | Signal
Hier kann der zulassige Trimmbereich eingeschrankt wer-

den. Der Prozentwert gibt den maximalen Weg an, den die
Trimmung in jede Richtung fahren darf.

+ Schritte
Hier wird die Anzahl der Schritte eingestellt, nicht die Schrittweite.

| HINWEIS

Werden die Min./Max. Werte verandert, verandert sich auch die Schrittweite, solange die Anzahl der Schritte gleich
bleibt.

* Richtung
Hier kann die Richtung des Trimmgebers eingestellt werden, das kann beispielsweise bei den Trimmtastern notwendig sein.

+ Signal
Stellen Sie hier ein, ob die Trimmung ein Audiosignal beim Trimmen oder Durchfahren der Mittenstellung ausgeben soll.
Auch ein Vibrationssignal steht zur Auswahl.

3.3.4. Setup
Hier werden Geberanteil, Expo, Laufzeit oder Kurven eingestellt.

Funktian Sat NI

TS T

a

Fhight dode Slobal

eber Hate

On
Rate 100'% l I 3

Geber Expo 4]

1]
1 E
Kurveneditor Edi1,

.
Laufret 0.0s 00s

i
TE

Expar 0%

* Flightmode (Flugphase)
Stellen Sie diese Einstellung auf Global, um alle getatigten Einstellungen fir alle Flightmodes durchzufihren. Wenn Sie diese
Einstellung auf Single stellen, kdnnen Sie fr jeden Flightmode individuelle Einstellungen machen. Um dieses aulierst méachti-
ge Werkzeug nutzen zu konnen, mussen Sie zuerst Flightmodes erstellen — dazu spater mehr.
Haben Sie die Flightmodes eingerichtet, brauchen Sie diese nur zu aktivieren und im Geber die gewtlinschten Einstellungen
machen.
Die Geber Einstellungen (Weg, Kurve, usw.), die Sie z.B. im Flightmode ,Landung” machen, haben keine Auswirkungen auf die
Flugphase ,Thermik".
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+ Geber Rate
Wahlen Sie hier einen Geber aus, mit dem der Anteil geschaltet oder auch linear eingestellt werden kann. Als Geber konnen
SteuerknUppel, Lineargeber oder Schalter ausgewahlt werden.

* Rate
Uber die Taste Rate kann der Geber Weg eingestellt werden. Wird beim Geber Rate nichts ausgewahlt, ist der Wert fest ein-
gestellt. Haben Sie beim Geber Rate einen Geber zugeordnet, konnen Sie damit auf 3 Ebenen verschiedene Werte einstellen.
Die mit dem Geber angewahlte Ebene wird grun dargestellt. Wird als Geber ein Lineargeber ausgewahlt, werden die Werte
zwischen den 3 Ebenen linear und stufenlos wiedergegeben.

+ Geber Expo
Wabhlen Sie hier einen Geber aus, mit dem das Expo geschaltet oder auch linear eingestellt werden kann. Als Geber konnen
SteuerknUppel, Lineargeber oder Schalter ausgewahlt werden.

+ Expo
Uber die Taste Expo kann der exponentielle Faktor eingestellt werden. Wird beim Geber Expo nichts ausgewahlt, ist der Wert
fest eingestellt. Haben Sie beim Geber Expo einen Geber zugeordnet, konnen Sie damit auf 3 Ebenen verschiedene Werte
einstellen. Die mit dem Geber angewahlte Ebene wird grin dargestellt. Wird als Geber ein Lineargeber ausgewahlt, werden die
Werte zwischen den 3 Ebenen linear und stufenlos wiedergegeben.

+ Kurveneditor

Im Kurveneditor konnen spezielle Kurven eingestellt werden

um zum Beispiel Gaskurven zu programmieren.

- Wahlen Sie hierzu die Anzahl der Punkte — es sind bis zu 17
Punkte maglich.

- Mit den Pfeiltasten wéahlen Sie den Punkt aus, den Sie ver-
schieben wollen. Der gewahlte Punkt ist griin markiert.

- Mit dem Prozentwert verschieben Sie den Punkt nach oben
oder unten.

- Mit der Option Glatten konnen Sie die Kurve glatten und
dem Servo dabei einen weichen Lauf ermoglichen.

- Roh hebt die Kurvenglattung wieder auf.

- Reset Kurve setzt die Kurve wieder auf einen lineare Weg
zurtck.

+ Laufzeit
Hier konnen Sie zwei Laufzeiten einstellen. Eine bestimmt die Servo-Laufzeit nach links, die andere nach rechts. Die Zeit in
Sekunden gibt an wie lange das Servo von einem Endpunkt zum anderen benotigt.

3.3.5. Hold / Failsafe

Soll ein Servo im Falle eines Signalverlustes eine bestimmte
Servoposition einnehmen, wahlen Sie hier Failsafe. Der Lernen Funktion Geber Trim  Setup
Button erscheint und Sie konnen die aktuelle Position im Emp- ; ?F’

fanger speichern.

/ HINWEIS

Fadtsale

Die Empfanger miissen in dem Moment nicht gebunden
sein. Die Failsafe Positionen werden wiederholend in
regelmaligen Abstanden zu den Empféangern iibertragen.
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ﬁ 3.3.6 Servo

Hier finden Sie die zugeordneten Servos wieder. Jeder Funk- LATiE  Weg  Milte Wreg
tion konnen bis zu acht Servos zugeordnet werden. Wie schon 50 0 50
im Assistenten erwahnt, konnen hier die Servos in Weg und
Endpunkt eingestellt werden. Wird ein Servo hier verstellt, hat
das keinen Einfluss auf die Einstellungen desselben Servos,
wenn es in einer anderen Funktion auch zugeordnet wird. Das
ermaoglicht eine einfache Mischung bei Mehrklappen-Fligeln,
Deltafliigeln oder V-Leitwerken!

Wenn Sie den Weg oder die Mitte eines Servos verstellen
wollen, tippen Sie auf den entsprechenden Button. Sie konnen den Wert jetzt verstellen. Sobald Sie den Steuerkniippel bewegen,
springt die Button-Auswahl mit in die angesteuerte Position. Das heil3t Sie mussen beim Ruder Einstellen nicht Links, Rechts
und Mitte auswahlen. Sie steuern die Auswahl ganz bequem mit dem Knippel und kénnen unten mit den Pfeiltasten die Posi-
tion des Ruders verandern. Gleichzeitig sehen Sie die Veranderung direkt am Servo.
+ Servo-Nummer
Zeigt an welchem Ausgang des Empfangers dieses Servosignal ankommt.
+ Servo-Name
Kann individuell umbenannt werden. Durch Antippen 6ffnet sich das Tastenfeld.
+ Limit
Wirkt wie ein mechanischer Anschlag — Uber diesen Punkt geht das Servo nicht hinaus.
+ Weg
Stellt den Servoausschlag ein.
+ Mitte
Verschiebt die Servomitte. Wirkt wie ein ,mechanisches” Verschieben der Mitte — auch die Endpunkte werden dadurch mit-
genommen.
+ Direktion
Dreht die Laufrichtung des Servos um.
+ Kurveneditor
Jedes Servo kann Uber eine 17-Punkte-Kurve noch praziser auf mechanische Gegebenheiten eingestellt werden.
Der gangigste Anwendungsfall ist der Abgleich von mechanisch verbundenen Servo zueinander (Servomatching).
Sie sehen oben rechts den Namen des Servos, dessen Kurve Sie verandern mochten und die Funktion, die das Servo steuert.
Verandern Sie die Servokurve in dieser ausgewahlten Funktion, hat das keine Auswirkungen auf den Servolauf, der fur dassel-
be Servo in anderen Funktionen gegeben ist.
- Mitte
Uber den Mitte Button konnen Sie einen Offset einstellen der sich ber den ganzen Weg auswirkt. Sie sehen die Anderung live
in der Grafik links.
- Kurven Editor
Dricken Sie Edit. um das Servo mit Hilfe von bis zu 17 Punkten zu verstellen.

Glatten

Rivh
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Wahlen Sie hierzu mit Hilfe der Pfeiltasten den Punkt aus, den
Sie verstellen wollen. Tippen Sie bei Wert auf die angezeigte
Einstellung und stellen Sie das Servo an dieser Position ein.
Mithilfe des Glatten Buttons konnen Sie den Kurvenverlauf
weicher machen. Ganz unten finden Sie einen Reset Button,
der die Kurve wieder zu einer linearen Gerade zuricksetzt.
Haben Sie Ihre Kurve eingestellt, gehen Sie zurlck in das Ser-
vokurven-Mend. Hier finden Sie die drei Vorschau-Buttons:

Glitien

ok

- Servokurve i

Hier wird der Verlauf der reinen Servokurve angezeigt. [ i G
o
0%
Edit.
Sy Kuree

Funkl. Kifwe

- Funktionskurve
Hier wird der Verlauf der reinen Funktionskurve angezeigt.
Sollte bereits Expo oder Dualrate im Geber eingestellt sein,
wird das hier dargestellt.

Seryo Kurve

Funkt. Kurae

- Ergebnis
Hier sehen Sie das Resultat aus Funktionskurve und
Servokurve.

-
kurven Bainos _
B |ii;
N,

chau Servo Kurwe
Funkl. Kurne

Ergebmes

/ HINWEIS

Wenn Sie jetzt in die Servoiibersicht zurilickgehen, konnen Sie die Servokurve zuriicksetzen. Sollten Sie aus Versehen auf
den Riicksetzen-Button kommen ist das kein Problem, die Kurve ist im Kurveneditor mit den letzten Einstellungen noch
gespeichert, sobald Sie wieder den Kurveneditor anwahlen.
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3.4 Binden eines Empféngers 18:32 Normal

Wahlen Sie im Hauptmenu den Empfanger-Button an. Wie PowerBox Cole

Sie jetzt sehen, kdnnen bis zu zwei Empfanger gleichzeitig an 3
den ATOM angebunden werden. E ’EI\
Es dirfen unterschiedliche Empfanger verwendet werden. : J)
Als Beispiel konnen ein PBR-9D und ein PBR-5S angebun- Binden Binden Binden

den werden. Alle zwei Empfanger sind ,gleichwertig". Es gibt Entfarmen Entfernen Entfernen
keine Master/Slave Regelung oder Einschrankungen in der

Telemetrie. An allen vier Empfanger kdnnen Telemetrie Sen-

soren eingesteckt werden, die gleichberechtigt Daten zum
ATOM schicken.

Herchweiteniest

Die vier groen Buchstaben A bis D kennzeichnen die Empfanger. Der jeweilige Buchstabe erscheint beispielsweise wieder in
den Telemetrie Daten der Empfanger und dient zu deren Unterscheidung.

3.4.1. Binden

Zum Binden der Empfanger haben Sie zwei Moglichkeiten:

+ Option 1
Stecken Sie eine Stromversorgung an den Empfanger an. Dieser blinkt jetzt fir 10 Sekunden mit hoher Frequenz griin.
Driicken Sie an Ihrem ATOM die Binden-Taste. Der Empfanger verbindet sich mit dem Sender und die LED leuchtet dauerhaft
grin. Wenn Sie nicht innerhalb der 10 Sekunden auf Binden dricken, geht die LED in ein langsames rotes Blinken Uber — der
Empfanger kann dann nicht mehr gebunden werden. Nur durch eine Trennung der Stromquelle kann der Vorgang wiederholt
werden.

+ Option 2

Driicken Sie auf lhrem ATOM die Binden-Taste und verbinden Sie jetzt den Empfanger mit einer Stromquelle. Wenn der
Empfanger gebunden ist, leuchtet die LED dauerhaft griin.

HINWEIS

Beim Binden generiert der PowerBox ATOM eine Zufallszahl aus tiber 32 Millionen Zahlen, die dann zur Berechnung der
Hoppingsequenz und der Codierung der Signale dient. Die Wahrscheinlichkeit, dass zwei gleiche Codes generiert werden,
geht somit gegen Null.

3.4.2. Entfernen

Die Entfernen-Taste hat eine wichtige Funktion. Wenn Sie einen Empfanger aus einem Modell ausbauen wollen, entfernen Sie
Ihn vorher unbedingt mit Hilfe dieser Taste aus dem Modellspeicher. Wenn Sie den Empfanger einfach ausbauen ohne ihn
vorher im Sender zu entfernen, funktionieren die anderen gebundenen Empfanger nach dem Einschalten nicht mehr. Das ist ein
wichtiges Sicherheitsfeature: So wird beim Einschalten sichergestellt, dass alle gebundenen Empfanger funktionieren bevor Sie
starten!

3.4.3. Reichweitentest

Der Reichweitentest reduziert die Sendeleistung des Senders. Damit simuliert man eine grof3e Entfernung zum Modell, um
mogliche Empfangsschwachen der Empfanger festzustellen. Sie sollten mindestens 50 m weit eine einwandfreie Funktion aller
Steuerelemente haben.

Sie kdénnen wahrend des Reichweitenstest die Link Quality (LQl) Werte sehen. Damit sieht man nicht nur ob die Funkverbindung
funktioniert, sondern auch gleich wie gut sie ist. Das hilft um Antennen im Modell schon vor dem Flug optimal zu positionieren.
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/ HINWEIS

Sie kénnen Einstellungen wie Kanalverschiebung, Frame-
rate, iGyroSAT oder weitere, direkt im Empfanger einstel-
len. Diese Einstellungen erreichen Sie Ublicherweise tiber

ein Telemetrie Widget oder auch wenn Sie im Binde-Menii
auf das Empfangerbild tippen.

3.4.4. Auswahl ATOM/M-Link

FUr Sender die mit einer zusatzlichen Multiplex M-Link Wdultighas BALink

Antenne ausgestattet sind, befindet sich ganz oben der TR O Tl
° ° . MULTIPLEX

Button zum Umschalten vom ATOM System auf das M-Link s

System. "."'_"1""

A l P{eX
Beim M-Link System gibt es zwei Binding Modes: PRSP -
Binden 12K (14ms Framerate) Binden 16K (21ms Framerate)

+ Binden 12K

14 ms Framerate, 12 Kanale bichyeltentest

+ Binden 16K

21 ms Framerate, 16 Kanale

Treffen Sie hier Ihre Auswahl. Wenn Sie nicht mehr als 12 Kanéle brauchen, geben Sie immer der Option 1 den Vorzug,
die Servos werden damit schneller angesteuert, was Vorteile beziiglich Laufruhe, Geschwindigkeit und Prazision haben kann.

Die Option 2 bietet dagegen 16 Kanale und eine langsamere Framerate die auch fir &ltere Servos bestens geeignet ist.

Die jeweilige Auswahl wird fUr das aktuelle Modell getroffen und mitsamt der Bindeinformation in der Modelldatei abgespei-
chert. Wenn Sie diese Auswahl bei einem bereits gebundenen Modell andern, missen Sie den Empfanger neu binden!

.
3.5 Differenzierung

M